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1 OBJETIVO

Este documento tem como objetivo fornecer orientagcbes gerais aos organismos de inspecdo
acreditados ou solicitantes da acreditagdo, que lhe permitam criar procedimento para validacdo dos
softwares utilizados nas inspe¢des em atendimento aos itens 6.2.13 da ABNT NBR ISO/IEC 17020 e a
norma NIT-Diois-019.

2 CAMPO DE APLICACAO

Este documento aplica-se a Diois, aos organismos acreditados e aos solicitantes a acreditacéo.

3 RESPONSABILIDADE

A responsabilidade pela reviséo deste documento é da Diois.

4 HISTORICO DAS REVISOES

Revisao Data | ltens revisados
- Atualizada a versdo da norma ABNT NBR ISO/IEC 17020.
- Excluséo de citagdes das normas canceladas NIT-Diois-002 e NIT-Diois-

02 | SET/19 | ooe
- Incluséo da cita¢éo da norma NIT-Diois-019.
01 | DEZ/12 | ~Alteracao do titulo

- Adequacéo do texto a legislacao vigente.

5 DOCUMENTOS COMPLEMENTARES
ABNT NBR ISO/IEC 17000 Avaliacdo da conformidade - Vocabulario e principios gerais

ABNT NBR ISO/IEC 17020 Avaliacdo de conformidade — Requisitos para o funcionamento de
diferentes tipos de organismos que executam inspecéo
NIT-Diois-019 Critérios Especificos para a Acreditacdo de Organismos de Inspecao
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6 SIGLAS

ABNT | Associacdo Brasileira de Normas Técnicas

Cgcre | Coordenacao-Geral de Acreditacao

Diois Divisdo de Acreditacdo de Organismos de Inspecao

Ibama | Instituto Brasileiro do Meio Ambiente e dos Recursos Naturais Renovaveis
Inmetro | Instituto Nacional de Metrologia, Qualidade e Tecnologia

ISV Inspecao de Seguranca Veicular

ITL Instituicdo Técnica Licenciada

OIA-SV | Organismo de Inspecdo de Seguranca Veicular Acreditado

OI-SV | Organismo Solicitante de Acreditacdo em Inspecdo de Seguranca Veicular
OIVA Organismo Solicitante de Acreditacdo em Inspecédo Veicular

RT Responsével Técnico

7 DEFINICOES

Para os fins desta Norma, séo adotadas as definicdes contidas na ABNT NBR ISO/IEC 17000 e na
ABNT NBR ISO/IEC 17020.

8 PERIODICIDADE

Realizar o procedimento semestralmente, antes da colocacdo em uso apos a verificagdo/calibracao,
manutencao relevante do equipamento ou atualizagédo de software.

9 CAPACITACAO DE PESSOAL

O(s) RT obrigatoriamente devem ser proficientes, porém € desejavel que todo o corpo técnico também o
seja.

10 VALIDACAO DE SOFTWARES E EQUIPAMENTOS

Procedimento destinado a verificar por exame e fornecimento de evidéncia objetiva que os requisitos de
um equipamento e seu software para um determinado uso sdo pretendidos. Sempre que houver

atualizacdo de software, ajustes ou qualquer fator externo que possa vir a influenciar na operacéo dos
equipamentos, devem ser utilizados procedimentos para a validacéo destes.
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10.1 Linha de Inspecéo de Veiculos Leves e/ou Pesados

DIRECAO: Movimentar placa de
alinhamento para a direita, medir
deslocamento lateral real (mm) e o

comprimento da placa (m). Dividir

um valor pelo outro conforme
fébrmula a, confrontar com o
resultado apresentado pelo

equipamento e verificar coeréncia.
Repetir  procedimento para a
esquerda. Na sequéncia, verificar
retorno automatico tanto da placa
quanto do valor medido ao 0O (zero).

Férmula (a) D= Dp/CP

D- Deslocamento calculado

Ds - Deslocamento medido no software do
equipamento

Dp — Deslocamento lateral real (mm) / comprimento
da placa (m)

Cp- Comprimento da placa

Alinhamento do EIXO 1

DIRECAO: Deslocar placa de
alinhamento acima e, em seguida,
abaixo de 7 mm/m, ora para a
esquerda, ora para a direita, e

confirmar, respectivamente, a
coeréncia de reprovacdo e
aprovacdo pelo  equipamento
conforme 0s paradmetros
regulamentares.

Aplicar deslocamentos sempre

proximos aos limites de aprovacao
e reprovagao.

v

PENSAO: Utilizar um veiculo

SUS

que foi aprovado no ensaio com 0s
pneus devidamente calibrados.
Repetir o0 teste reduzindo a

pressdo em um dos pneus do
mesmo eixo a aproximadamente
1/3 da especificada pelo
fabricante, aumentando o outro em
aproximadamente 20%
(observando a pressdo maxima
indicada), tendendo o resultado ao
desequilibrio entre rodas). Verificar
a coeréncia de reprovagdo e

aprovacdo pelo equipamento
conforme 0s parametros
regulamentares.

Esse procedimento deve ser

realizado para ambas as placas.

PAGINA
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FREIOS: ensaio
repetir o
ensaio aplicando um menor
esforco no pedal e observando

que o valor indicado esteja no

Realizar
freando normalmente,

o

campo de reprovacdo, e a
coeréncia de reprovacdo e
aprovacdo da eficiéncia pelo
equipamento conforme 0s
paradmetros regulamentares,

repetindo o teste para o freio de
estacionamento. Na sequéncia,
posicionar o eixo dianteiro, em
seguida, o traseiro freando ambos

normalmente e, apés o registro do
freio de servico, acionar
parcialmente o] freio de

estacionamento quando solicitado
pelo software. Verificar o0s
resultados apresentados
evidenciando a coeréncia das
medicbes registradas pelo
equipamento comparando com a
legislacédo vigente.

Provocar o desequilibrio de
frenagem causando
estrangulamento na passagem do
fluido de freio em uma das rodas.
Se a linha for mista, utilizar veiculo
leve e pesado.

Formula (c) - De = [(F —f) / F] x 100
De — Desequilibrio por eixo do freio servico em
percentual

F — Forga de frenagem da roda com maior valor
f — Forca de frenagem da roda com menor valor

Formula (d) - Et = (Ft/ Pt) x 100

E: — Eficiéncia total do freio servico em percentual
Ft— Soma das forcas de frenagem de todas as
rodas

Pt — Peso total do veiculo

Férmula (e) - Et = (Fe / Pr) x 100
E: — Eficiéncia total freio estacionamento em
percentual

Fe — Soma forgas das rodas eixo(s) freio
estacionamento

Pt — Peso total do veiculo

Dporador 1
Data (day.nonth . pear) 1)
Hora|

| Curuas e referéncia da suspensBo

=] e

BANCO DE DADOS: Cadastrar
um a um oS ensaios, conferir a
completeza e corregdo das
informacdes e resultados, salvar,
verificar integridade da gravacgéo
no banco de dados do
equipamento, imprimir e assinar 0s
relatorios.

Verificar se o software permite

selecionar mais de um eixo
(inclusive o primeiro  eixo)
equipado com freio de

estacionamento e se os limites de
aprovacao/reprovacdo alteram no

“

quesito “eficiéncia total
veiculos leves e pesados.

para

Peso do Veiculo: s4ss

kgt
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CALCULOS: Analisar coeréncia
dos resultados. Realizar os
célculos conforme férmulas b, c, d
e e normalizadas e confrontar com
o relatério do equipamento.

Formula (b) - De = [(I — i) / 1] x 100

De — Desequilibrio por eixo da
suspensao em percentual

| — indice de transferéncia de peso
da roda ¢ maior valor

i — indice de transferéncia de peso
da roda ¢ menor valor

PAGINA
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10.2 Analisador de Gases

ESTANQUEIDADE: Ao iniciar o

equipamento, nao estancar
(interromper o bocal) da sonda
guando solicitado inicialmente pelo

software e verificar se,
corretamente, o teste de
estanqueidade do sistema ¢é
reprovado impedindo assim a

realizagcéo de ensaios oficiais.

APROVADO

ROTACAO: Apds o ensaio normal
(veiculo aprovado), variar a
rotacdo de marcha lenta fora do
especificado pelo fabricante e fora
da faixa estabelecida pela
legislacéo e, em seguida, abaixo e
acima, respectivamente, da
minima (2300 RPM) e da maxima
(2700 RPM) na alta, por no
maximo 15 segundos, e confirmar
a coeréncia dos resultados em
relacdo a legislacao.

X

CONTAMINACAO: Iniciando o
teste normal com a sonda no
escapamento, verificar se, caso
acuse contaminacao, corretamente
0 ensaio nao se inicia.

Inserir  (ou medir) valor de
temperatura abaixo do valor
estabelecido na legislacdo e
verificar se ndo ha sequéncia

enquanto a temperatura minima
néo for alcangada.
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APROVADO

BANCO DE DADOS: Cadastrar
um a um os ensaios, conferir a
completeza e corre¢do das
informacdes e resultados (inclusive
de periféricos), salvar, verificar
integridade da gravacdo no banco
de dados do equipamento e
imprimir os relatorios.

Cadastrar o mesmo veiculo com
ano de fabricacdo diferente e
verificar se os limites de emissfes
se alteram, conforme legislacéo
vigente.

CO: E DILUICAO: Durante a
realizagdo do ensaio normal,
retirar gradativamente a sonda do
escapamento do veiculo
observando a esperada reducgdo
dos valores percentuais de CO¢ e
Diluicdo e confirmar a coeréncia
de reprovacéo pelo equipamento.

T R01213:58:15

MARCHA LENTA | 2500 RPM

Combusiivel: Gasalina

ITEM DE INSPECAO RESULTADO

Escapamento: 1

LIMITES

CALCULOS: Analisar coeréncia
dos resultados. Realizar os calculos
conforme férmulas f e ¢
normalizadas e confrontar com o
relatério do equipamento.

Veiculos Movidos a Etanol ou
Gasolina:

COc = 15 x Comedido/(CO +
CO2)medido

Veiculos Movidos a GNV:
COc = 12 x COmedido/ (CO +
CO2)medido

Para o calculo de HCc, substituir
CO (medido) por HC (medido)

PAGINA
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10.3 Opacimetro

OPACIDADE:

Retirar
gradativamente a sonda do
escapamento do veiculo

observando a esperada reducgdo
do valor K da opacidade e
confrmar a  coeréncia de
aprovacao pelo equipamento.
Confirmar se o opacimetro registra
valor = a zero

v NE W

Cliente Bairmo

Cidade Telefone

Fabricante Veiculo ModeloiMator

Chassi Placa Kmatual AnoModelo Qid. Escap.  Ciindros
- uM 04

Tiga Motor Limite opacidade  Min. Rpm kenta  Max. Rom lenta

m
Min. Rpm Max. Livre  Max. Rpm Méx. Livre

ﬁrapgrl_’

BANCO DE DADOS: Cadastrar
um a um o0s ensaios, conferir
completeza e corregdo das
informacdes e resultados (inclusive
de periféricos), salvar, verificar
integridade da gravacdo no banco
de dados do equipamento e
imprimir relatérios. Verificar se o
programa possui todos 0os campos
para preenchimento conforme a
legislacéo

ROTACAO: Simular o ensaio com
rotacdes inferiores & de maxima
livre (corte) e de marcha lenta,
com suas respectivas variacdes e
verificar se, corretamente, o0
veiculo é reprovado.

CALCULOS: Analisar coeréncia
dos resultados. Realizar célculos
conforme férmula h normalizada e
confrontar com relatério do
equipamento.

ROTACAO DE ACELERACAO
MAXIMA  LIVRE* (CORTE):
Variar, durante as medi¢Bes, a
rotacdo de aceleracdo maxima
livre (corte), e \verificar se,
corretamente, a medicdo ¢é
descartada e nova aceleracdo é
realizada.

Férmula h — Média = (m1 + m2 +
m3)/3

Mar — Média aritmética calculada
ml, m2 e m3 Valores de
medi¢des consecutivas a partir da
22 (a primeira medicdo deve ser
descartada pelo software) e os
valores minimo e maximo nao
variem mais que 0,5 m-1.
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10.4 Medidor de Pressdo Sonora

RUIDO DE FUNDO: Apés ensaio
do veiculo considerado aprovado
ou reprovado, ao medir o ruido de
fundo (inicial e final), manter o
motor do veiculo ligado para que a
diferenca deste em relacdo aos
valores medidos no ensaio seja
menor do que 03 db(A) e confirmar
a coeréncia de rejeicdo do ensaio
pelo equipamento.

BANCO DE DADOS: Cadastrar
um a um oS ensaios, conferir a

completeza e correcdo das
informacdes e resultados (inclusive
de periféricos), salvar, verificar
integridade da gravac¢@o no banco
de dados do equipamento e
imprimir os relatérios.

INSPECAO VEICULAR

INSPECAO VISUAL

144
RESULTADO
LIMITE

MEDIANA
(GIDA

EXFMPLO- DIFERNCA SUPFRIOR A 2 dBA

DIFERENCA: Entre uma e outra
ruido em aceleragéo,
acionar a buzina ou manter um outro
veiculo préoximo acelerado, a fim de
provocar o aumento da diferencga entre
medi¢cdes superior a 2 db(A) entre
quaisquer medidas e verificar se o
software solicita 2 ou até 4 medicgGes,
descartando o ensaio ao néo alcangar

medi¢cdo do

diferenca menor ou igual a 2dB(A).
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APROVADO

CALCULOS: Analisar coeréncia dos
mediana,
mediana corrigida, P20 e confrontar

resultados. Calcular a

com o relatério do equipamento.

Verificar se a mediana é valida.

CSAvELINED

ANOMODELO. 2017 ANOFABRICAGAQ. 2011

~ REJEITADO

ROTACAO MAXIMA: Variar,
durante a tomada da rotacdo
maxima (3N*/4 ou N*/2

dependendo do veiculo), menos ou
mais de 200 RPM e verificar se,
corretamente, o ensaio é rejeitado.
NIVEL DE RUIDO: Cadastrar o
veiculo com nivel de ruido
diferente do valor encontrado
(mediana) no ensaio valido, para
provocar a  aprovagdo ou
reprovagdo, conforme o caso.

e 182012

S e e
e ] | || ] ssdass

*N: velocidade angular em RPM de poténcia méaxima estabelecida pelo fabricante. Para o ensaio de ruidos, a rotagdo maxima deve ser estabilizada em
3N/4 para veiculos de quatro ou mais rodas ou de duas ou trés rodas se N < 5000 RPM ou N/2 para veiculos de duas ou trés rodas se N >= 5000 RPM.
Rotagdo maxima é aquela onde o limite de rotagéo é alcangado. Rotagéo de poténcia maxima € aquela onde a maior poténcia do motor é desenvolvida.
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11 RESULTADOS E REGISTROS

1)
2)

3)
4)
5)

Analisar a coeréncia da critica de resultados dos equipamentos com parametros regulamentares;
Analisar a coeréncia dos resultados de calculos realizados com os valores apresentados pelos
equipamentos;

Verificar banco de dados e backup, preferencialmente em mais de um computador;

Discrepancias injustificaveis por andlise critica, suspender uso do equipamento;

Registrar os ensaios e calculos no corpo do relatério, assinar e arquivar.




